Приложение1
УЧЕБНО-ТЕМАТИЧЕСКИЙ ПЛАН

	Содержание
	Общее кол-во

часов

по разделу.
	Кол-во часов

	
	
	т
	п

	Раздел 1. Конструирование и моделирование.
	38
	8
	30

	Что такое робототехника. Знакомство с деталями  конструктора. Способы крепления деталей. 
	 
	2
	2

	Конструкции. Высокая башня. Неизвестное животное. Открывающие механизмы.
	 
	1
	3

	Простые машины. Рычаг. Колесо и ось.  Клин. Наклонная плоскость. Система блоков. Винт.
	 
	2
	4

	Механизмы. Зубчатая передача. Храповый механизм с собачкой. Кулачок.
	 
	3
	3

	Практикум. «Механический молоток», «Инерционная машина», «Уборочная машина», «Большая рыбалка», «Почтовые весы», «Тягач», «Гоночный автомобиль», «Скороход», «Базовая модель робота»
	 
	0
	18

	Раздел 2. Программирование задач для робота.
	60
	22
	38

	Среда программирования. Типы команд. Команды действия. Базовые команды. Команды ожидания.
	 
	1
	1

	Движение вперед и назад. Поворот на заданный угол. Движение до препятствия. 
	 
	2
	2

	Управляющие структуры. Модификаторы.
	 
	1
	1

	Блоки датчиков.
	 
	2
	2

	Многозадачность. Цикл. Переключатель. Многопозиционный переключатель. Шина данных. Случайная величина. Текст. Диапазон.
	 
	4
	4

	Математика – базовый. Скорость гироскопа. Сравнение. Переменные. Датчик света – калибровка. Обмен сообщениями. Логика.
	 
	6
	8

	Массивы. Управление аппаратным обеспечением.
	 
	1
	3

	Релейный регулятор. Движение с одним датчиком освещенности.
	 
	1
	3

	Движение с двумя датчиками освещенности
	 
	1
	3

	Пропорциональный регулятор
	 
	1
	3

	Пропорционально-дифференцированный регулятор.
	 
	1
	3

	Программирование модулей (на кирпиче). Более сложные действия. 
	 
	1
	5

	Раздел 3. Состязания.
	38
	6
	32

	Изучение правил соревнований. Состязания роботов.
	 
	6
	32

	Раздел 4. Итоговые мероприятия.
	4
	1
	3

	Резерв педагога
	4
	 
	4

	ИТОГО
	144
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