приложение 3.

«Структура динамики».



       Динамика.                                                                   Основные понятия:   
                                                                                              масса , инертность,

                                                                                              инерция, сила

     Что изучает?                       Средства

                                                  описания                                 

                                                                                                 Законы  динамики:

   Причину изменения                                                                                                                                                                                                                              

   скорости (причину                                                           I закон Ньютона:                                                           

     ускорения)                                                                     если 
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               Взаимодействия                                                     II закон Ньютона:  
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   Гравитационные                   Электромагнитные


  Силы:                                    Силы:                                      II закон Ньютона:                                         

   Fтяг; Fтяж                             Fупр; Fтр;  Fарх; Р; N                  
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                                                                                        Границы применимости:                                                                                                                            

                                                                                   

                                                                                         Инерциальные системы

                                                                                         отсчета;
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