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	Математический маятник
	Пружинный маятник

	[image: image1.wmf]Математический маятник – это подвешенный к тонкой нити груз, размеры которого много меньше длины нити, а его масса больше массы нити.
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Пружинный маятник - это груз массой, подвешенный на абсолютно упругой пружине и совершающий гармонические колебания под действием силы упругости
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	Частота к          Частота колебаний материальной точки вдвое меньше частоты колебаний кинетической (потенциальной) энергии, т.к.
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КОЛЕБАТЕЛЬНЫЕ СИСТЕМЫ
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